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Introduction

Le boitier WMC-2A est un controleur de mouvement adapté aux applications de laboratoire
et industrielles lIégéres. Le produit inclut:
* contréleur de mouvement pour moteur pas-a-pas ou moteur a courant continu sans
balai (BLDC)
* convertisseur USB-RS485
* module d'alimentation
* cable pour connexion moteur (longueur de 500mm terminé par un connecteur
SUBD9)
* cable pour connexion signaux (longueur de 500mm terminé par un connecteur
SUBD9)
* cable USB pour l'ordinateur

Signaux

Fig.1: lllustration montrant les connexions

Pour faciliter la mise en ceuvre, un logiciel de démonstration pour Windows est aussi fourni.
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Fig.2: Capture d'écran du logiciel de démonstration

Opérations

Veuillez suivre les instructions de la section «Installation du pilote USB-RS485» pour installer

le pilote/driver USB-RS485.

= WhizStageDemo hod
Fichier Editer .-l'\prsscs - -
Activé Désactiver - moteur
. Mis & zéro - Mettre a zéro
Position selon i 9
contréleur : 2
\ En mouvement  False Monte Mis a zero
— | Position [pm] 14000 [ + 1000 pm |
Position selon f
— ™ Encodeur 14000 + 100 um |
encodeur Biiitiitis
Limite haute - + 10 pm | d'elevation
Statuts / Limite basse -
des interrupteurs Descend
de limite
=10 um |
[~ 100 um l Boutons de
' descente
[ - 1000 pm
Haut [pum] 14000 Aller a .
Type de Déplacements
i : = ; -]
contréleur \ Zéro 0 Aller 3 absolus
WMC-2A-5TEP (COM3, 9600

Veuillez consulter la section «installation du logiciel de démonstration» pour installer le

logiciel de démonstration.

Une fois le pilote et programme de démonstration installés, il convient de:
1. Connecter les cables moteur et signaux

2. Connecter le cable USB a l'ordinateur

3. Connecter le cable d'alimentation, puis mettre sous tension. La LED verte du
contréleur s'allume puis clignote lentement.

4. Lancer le programme de démonstration WMzStageDémo

*Attention: Ne jamais mettre sous tension sans les cables moteur et signaux branchés.
*Attention: Ne jamais déconnecter les cdbles moteur et signaux lorsque le contréleur est
sous tension.
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Spécifications

Type de moteur : pas-a-pas ou moteur a courant continu sans balai (BLDC)
Nombre d'axes : 1

Courant : 2A créte (1,4A RMS)

Communication avec l'ordinateur : interface série

Dessin

Le dessin suivant montre les dimensions principales du produit.

fo—— 7500 ——+

= 160.00 =

O @ 41.85

Fig.3: Vues et dimensions principales en mm

Connexions électriques

Deux (2) cables, équipés chacun d'un connecteur SUBD9, permettent le raccordement a
I'assemblage mécanique. Pour le cable moteur et le cable signaux, les figures 4 et 5
montrent les connexions des SUBDs.
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Fig.4: Connecteur cable moteur

Cas du moteur pas-a-pas: Cas du moteur sans balai:
Broche 1: Phase A Broche 1: Capteur Hall Vcc
Broche 2: Phase A Broche 2: entrée capteur Hall A
Broche 3: NC* Broche 3: entrée capteur Hall B
Broche 4: Phase B Broche 4: entrée capteur Hall C
Broche 5: Phase B Broche 5: Capteur Hall OV
Broche 6: NC Broche 6: NC*

Broche 7: NC Broche 7: Phase A

Broche 8: NC Broche 8: Phase B
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Broche 9: NC
*NC : non connecté

Détecteur a effet Hall:
* Tension d'alimentation = 5V
* Courant=20mA
* Entrées capteurs Hall compatibles TTL

68.L9

G¥E€2I

Broche 9: Phase C

Fig.5: Connecteur cable signaux (interrupteurs de limite + encodeur)

Interrupteurs de limite et encodeur:

Broche 1: Encodeur Vcc

Broche 2: Entrée encodeur phase A

Broche 3: Entrée encodeur phase B

Broche 4: Entrée encodeur index

Broche 5: Encodeur 0V

Broche 6: Fin de course Vcc

Broche 7: Entrée fin de course position haute
Broche 8: Entrée fin de course position basse
Broche 9: Fin de course OV

Fins de course:
* Tension d'alimentation de 5 a 24V
e Courant continu maximum = 50mA
* Entrées fins de course compatibles TTL

Encodeurs:
* Tension d'alimentation = 5V
* Entrées encodeur compatible TTL
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Passer une commande

Pour passer une commande, veuillez préciser le type de moteur:
* WMC-2A-STEP
* WMC-2A-BLDC

Note: Les cables de connexion moteur et signaux ont une longueur de 500mm.

Garantie

Le produit est garanti pour un an, voir conditions de vente.
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Installation du pilote USB-RS485

Avant d'utiliser le produit, il convient d'installer le pilote/driver du convertisseur USB-RS485

(CP210x de Silicon Labs).

En regle générale, l'installation pour les ordinateurs Windows 7 et Windows 10 est
automatique. Connectez simplement le cable USB a l'ordinateur, Windows détecte alors le
nouveau périphérique et installe automatiquement le pilote approprié. Une fois l'installation
terminée, il est recommandé d'ouvrir le gestionnaire de périphérique et de confirmer qu'un

nouveau port série a été ajoute.

% Device Manager — O X
File Action View Help
e | E HmlE

~ i DESKTOP-RHEF2P2
i Audio inputs and outputs
[ Computer
- Disk drives

53] Display adapters
- DVD/CD-ROM drives
) Human Interface Devices
== |IDE ATA/ATAP| controllers
=1 Keyboards
[g Mice and ether peinting devices
[ Maonitors
I Network adapters
~ [ Ports (COM & LPT)
E Communications Port (COM1)
{§ Printer Port (LPTI)
& USE Serial Pert (COM3)
™ Print queues
I Processors
B Software devices
I Sound, video and game controllers
S Storage controllers
i3 System devices
i Universal Serial Bus contrellers

Fig.6: Le port série COM3 associé au convertisseur USB-RS485

Le pilote est également téléchargeable depuis le site de Wedge Motion pour une installation
manuelle. Les captures d'écran suivantes, obtenues sur un ordinateur Windows 10 version

64bits, montrent la procédure a suivre pour une installation manuelle.
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Mame Date modified Type
1 1/3/2020 9:14 AM File folder
%86 1/3/2020 9:14 AM File folder
CP210x_Windows_Drivers.zip 1/1/2020 11:51 AM Compressed (zipp...
2 CP210xVCPlInstaller_x6d.exe AUELAARAE AR AR ol
¥ CP210xVCPInstaller x86.exe Open
= dpinstxml E;' Run as administrator
| SLAB_License_Agreement_VC| Troubleshoot compatibility
- slabvep.cat Pin to Start
o slabvep.inf Ea Scan with Windows Defender...

& Share

Fig.7: Cliquer a droite et lancer l'installeur en mode administrateur

CP210x USE te UART Bridge Driver Installer

Welcome to the CP210x USB to
UART Bridge Driver Installer

This wizard will help you install the drivers for your CP210x
USB to UART Bridge device.

To continue, click Mext.

Fig.8: Suivre les instructions

CP210x USE te UART Bridge Driver Installer

License Agreement

= To continue, accept the following license agreement. To read the entire
-\% agreement, use the scroll bar or press the Page Down key.

LICENSE AGREEMENT
SILICON LABS VCP DRIVER
IMPORTANT: READ CAREFULLY BEFORE AGREEING TO TERMS

THIS PRODUCT CONTAINS THE SILICON LABS VCP DRIVER AND
INSTALLER PROGRAMS AND OTHER THIRD PARTY
SOFTWARE.TOGETHER THESE PRODUCTS ARE REFERRED TO

AS THE "LICENSED SOFTWARE". USE OF THE LICENSED
SOFTWARE IS SUBJECT TO THE TERMS OF THIS LICENSE v

® q Save As Print
(") don't accept this agreement

< Back Cancel

Fig.9: Suivre les instructions

© Copyright 2020-2021 Wedge Motion 9/13 www.wedgemotion.com



http://www.wedgemotion.com/

CP210x USE to UART Bridge Driver Installer

Completing the Installation of the
CP210x USB to UART Bridge Driver

The drivers were successfully installed on this computer.

You can now connect your device to this computer. i your device
came with instructions, please read them first.

Driver Name Status

w" Silicon Laboratories Inc. ... Ready to use

Bac Finish Cancel

Fig.10: Le pilote USB-RS485 est maintenant installé.

Une fois le pilote installé, connecter le cable USB a I'ordinateur. Le convertisseur USB-RS485
est alors reconnu par Windows. Un port série virtuel est alors automatiquement établi, puis
listé par le gestionnaire de périphérique. Cet ordinateur a sélectionné COM3. Cependant, un
autre port série peut étre attribué par votre ordinateur.

% Device Manager — O X
File Action View Help

&= @ E BRI B

~ i DESKTOP-RHEF2P2
i Audio inputs and outputs
[ Computer
- Disk drives

53] Display adapters

- DVD/CD-ROM drives

) Human Interface Devices

== |IDE ATA/ATAP| controllers

=1 Keyboards

[B Mice and ether peinting devices

[ Maonitors

Network adapters

~ [ Ports (COM & LPT)

E Communications Port (COM1)
{§ Printer Port (LPTI)
& USE Serial Pert (COM3)

™ Print queues

I Processors

B Software devices

I Sound, video and game controllers

S Storage controllers

i3 System devices

i Universal Serial Bus contrellers

Fig.11: Le port série COM3 associé au convertisseur USB-RS485
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Installation du logiciel de démonstration

Le logiciel de démonstrateur est téléchargeable depuis le site de Wedge Motion. Il peut étre

installé localement ou pour tous les utilisateurs.

* L'installation locale utilise une archive ZIP pour une installation locale et portable.
* L'installation “tous utilisateurs” utilise un programme d'installation Windows pour
une installation globale en mode administrateur.

Une fois le logiciel installé, le type de contrdleur doit étre sélectionné ainsi que le port série.
Par défaut, le logiciel démarre en mode simulation.

= WiMzStageDeme
Fichier Editer A propos
Activé -
Mis a zéro -

En mouvemnent  False

Position [um] MA

NA

Encodeur

Limite haute

Limite basse

Custom [pm] 14000

Zéro

Simulation

Activer

II ®

Mettre a zéro

Monte

Descend

Fig.12: Logiciel de démonstration en mode simulation

Il convient ensuite de choisir le type de contrdleur.
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=™ WhizStagellemo *
E Editer A propos
| Chuoisir le contréleur |E
Choisir I'encodeur
* @ ZEro

Quitter
En mouvement  False Monte
Position [um] MA + 1000 pm
Encodeur JPT—

Limite haute

Limite basse

Custom [um] 000 Aller &
Léro i Aller 3

Simulation

Fig.13: Choix du contrdleur

Par exemple, ci-dessous, le contréleur WMC-2A-STEP est choisi ce qui correspond a une
motorisation avec moteur pas-a-pas.

=™ Choisir le contréleur >

Veuillez chaisir ici ...

[WMC-2A-STEP vi

oK | | Annuler

Fig.14: Choix du contrdleur

Le menu d'édition permet de configurer le port série. Veuillez renseigner le port série afin
qu'il corresponde a celui attribué par le pilote. Par exemple, sur la figure suivante, le logiciel
est configuré de sorte a utiliser le port série «COM3».
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== Configuration port série X

Mom du port COM3

Debit [bits/sec] 9200

| (8] 4 | | Annuler

Fig.15: Configuration du port série

La figure suivante montre le logiciel configuré pour le contréleur WMC-2A-STEP et port série
«COM3». La barre d'état (entourée ci-dessous) s'affiche en texte vert lorsque le logiciel est
initialisé correctement et que la communication avec le contréleur est établie.

= WhizStageDemeo >
Fichier Editer A propos

Mis & zéro - Mettre & zéro

En mouvernent  False Monte
Position [um] 0 + 1000 pm
Encodeur + 100 ym

0
Limite haute - + 10 um
Limite basze -

WMC-2A-5TEP (COM3, 9600) ]

Fig.16:

Descend
- 10 pm
- 100 pm
- 1000 pm
Haut [pm] 14000 Aller 3
Zéro 0 Aller 3

Barre d'état du logiciel aprés initialisation réussie
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